Y DYmAPAR
Encoders Dynapar

Manual Geral de Instalacao

* Instalag6es em Montagem Tipicas
®* Conexoes Elétricas

®* Diretrizes Elétricas




Parabéns por sua compra de um encoder da marca Dynapar. Todos os encoders da marca
Dynapar sdo 100% testados. Esse manual é fornecido a vocé como orientagdo para a
instalacdo de seu novo encoder.

INSTALAGOES EM MONTAGEM TiPICAS

Encoders da marca Dynapar incluem configuragdes de montagem de padrao da industria
e acessorios de suporte e montagem para ajudar a simplificar a instalagao.
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Encoders com eixo sélido sao
tipicamente montados em servo, flange,
face ou base.
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Como encoders de eixo soélido ndo tém flexibilidade, acopla-los mecanicamente a uma
maquina exige consideragdes importantes. Folgas ou modulagdes no acoplamento podem
causar erros na indicagao da posi¢ao. Prendé-los de forma rigida ao eixo pode causar falha.
Portanto, um acoplamento flexivel, que compense a erros de alinhamento entre o eixo do
encoder e a maquina, deve ser usado.



Acoplamentos Flexiveis - Os eixos e suportes dos encoders sido projetados para atender
interacOes axiais e radiais muito restritas. Quando eixos sao acoplados, carga excessiva no
eixoe o estresse térmico podem causar falhas no encoder. Um acoplamento flexivel fornece
a maxima protecdo mecanica, térmica e elétrica para as conexdes do eixo do encoder,
devendo ser usado para assegurar a vida longa do encoder.

A Série fornece uma linha completa de modelos de acoplamentos flexiveis projetados para
combinarem com encoders especificos. Cada um tem adaptadores de tamanho de entrada
e do eixo. Ao selecionar um acoplamento flexivel, ha quatro critérios principais a serem
considerados:

1. Aplicacdo do Encoder (de trabalhos leves a trabalhos extra-pesados)
2. Tamanho do Eixo do Encoder
3. Tamanho do Eixo da Aplicagdo

4. Ponta do Eixo

A maioria das aplicagdes usa como didmetro principal a ponta do encoder; porém, é
permitido reverter o acoplamento para permitir acomodacoées de eixo especificas. Diversas
opcdes de furo secundarios sao oferecidas. Ha também outras opgdes de dimensao
disponiveis - D=Diametro (0,75" a 2,0"), L=Extenséo (0,875" a 2,0") e

G=Grip (0,23" a 0,45"). .
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A fixagcado de um acoplamento flexivel nas duas pontas € por meio de travas integrais de
360° que se agarram firmemente ao eixo do encoder e ao eixo de entrada enquanto
permanecem livres de deslizamentos para o torque medido do acoplamento. NOTA:
Eixos podem se estender para além da area de fixacao da trava (G) a area de flexao,
mas n&o devem encostar.



Encoders Montados Diretamente

Ha encoders que nao tém eixos solidos e sdo montados diretamente em eixos de maquina ou
motor. Exemplos incluem modelos com eixo semi-vazado ou eixo vazado com montagem
flexivel e kits de arruelas, que incluem arruelas e dispositivos separadamente montados. Como
nao ocorre acoplamento entre os eixos do encoder e da maquina ou motor, acoplamentos
flexiveis ndo sao necessarios. Além disso, pode ndo haver necessidade de montar suportes ou

adaptadores.
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EIXO SEMI-VAZADO OU VAZADO MONTAGEM POR ANEL

Um encoder de eixo semi-vazado ou vazado deve ser montado de forma que seu receptaculo
esteja num alinhamento tdo proximo quanto possivel do eixo de impulso da maquina ou
motor. Travas ou parafusos de ajuste devem entdo ser apertados para prender o encoder.
NOTA: Nao prejudique ou restrinja a flexao. Isso causa falha de rolamento do encoder ou
da maquina.

Um encoder de montagem por anel deve ser montado de modo que seus furos de montagem
estejam no alinhamento exato com os furos ou pinos na estrutura do motor. Todos os
grampos devem entao ser firmemente apertados com torque igual para ndo deformar o anel
de fixacao. O dispositivo é entdo posicionado no motor para que fique centrado em relagao
ao sensor.



CONEXOES ELETRICAS

Cabo - O uso de cabo blindado é recomendado para todas as instalagdes do encoder. Quando
um encoder da marca Dynapar é encomendado, a configuragdo de conector é geralmente
definida. Se um cédigo para um cabo foi indicado, o encoder foi fabricado para incluir um
cabo blindado. Se qualquer outro tipo de conector foi selecionado ou se a selegdo do tipo de
conector nao foi solicitada, uma montagem de cabo deve ser encomendada. (A montagem
de cabo facilmente se liga ao conector do encoder tornando-o pronto para a fiagao).

Para determinar que montagem de cabo pedir, veja a tabela de Conexdes Elétricas (no
catalogo do encoder). Em alguns casos, pode haver mais de uma tabela ou a tabela pode
estar dividida em secbes devido a tipos de saida diferentes. Se for assim, veja as
informacgdes listadas para o tipo de saida selecionado para o encoder (nas Informagdes de
Encomenda).

A fiacdo deve passar por conduites dedicados (ndo compartilhados com qualquer outra
fiacdo) espacgados a pelo menos 30 centimentros. Isso protege o cabo contra danos fisicos
enquanto fornece algum isolamento elétrico. Da mesma forma, ndo passe cabo préximo a
outros cabos que carreguem correntes em cargas pesadas como motores, motor de
arranque, contatores ou solenoides. Fazer isso pode resultar em transientes elétricos no
cabo do encoder que causam pulsos de sinal indesejado. NOTA: Nunca conecte ou
desconecte o conector do encoder ou a fiagdo enquanto ele estda LIGADO. Fazer isso pode
danificar o encoder.

Aterramento - NAO aterre o encoder pela maquina e pela fiacdo do cabo. Conecte o
aterramento no dispositivo de entrada apenas. NOTA: Se o aterramento for conectado nas
duas pontas, isso resultara em problemas de aterramento que diminuem o desempenho do
sistema.

Para aplicag6es com base europeia que exijam conformidade com a CE, a extensédo do cabo
nao deve ultrapassar 30m. Conecte a prote¢ao ao terra do prédio na ponta do encoder ou dos

controles. Produtos em conformidade com a CE séo testados para EN61326 EMC.

Caracteristicas - Todos os encoders tém as seguintes caracteristicas elétricas:
* Alimentagao (+VCC)
* Comum

* Sinais de Saida

Alimentagdo (também chamada de suprimento, fonte de energia e energia +V/VCC) é sempre
+VCC para encoders. Portanto, a alimentacao deve sempre ser conectada ao lado positivo (+) da
alimentagdo CC. Além disso, a alimentagdo do encoder deve ser regulada para dentro de +5%
no encoder e deve ser livre de transientes induzidos.

Comum (também chamado de Com, comum de suprimento e terra) é geralmente um fio preto
(verifique pela tabela de Conexdes Elétricas). O comum deve sempre ser conectado ao lado
negativo (-) da alimentagao CC.

Todos os encoders tém pelo menos um sinal de saida (A); porém, € comum que encoders
tenham trés sinais (A, B e Z {Z pode também ser chamado de C, X ou indice}). As saidas
devem cada uma ser conectada ao dispositivo de recebimento no terminal apropriado. NOTA:
Nunca conecte A, B ou Z ao lado + ou - de alimentagao CC.

Quando encoders tiverem um driver de linha diferencial, ha dois sinais para cada uma das
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saidas. Cada sinal (A, B e Z) tem um complemento ou inverso (A, B e Z - chamados de A néo,
B ndo e Z ndo). O sinal e seu complemento (ou seja, A e A) sdo saidas separadas. A conexao
das saidas é a mesma que para sinais simples por saida. NOTA: Nunca conecte esses sinais
juntos ou ao + ou - de energia de CC.

Conexées - Nem todos os dispositivos de recebimento sdo os mesmos. Porém, conectar seu
encoder a um, nao importa que tipo ou marca, nao é dificil. Como discutido na seg¢ao anterior,
todos o0s encoders tém certas caracteristicas elétricas. Cada uma dessas
caracteristicas/funcoes é identificada na tabela de Conexdes Elétricas junto com seu pino e
cor de fio correspondentes. Cada fio especificado na tabela deve ser conectado ao dispositivo
receptor.

Determinar onde conectar cada fio é tao facil quanto seguir a tabela de Conexdes Elétricas e
combinar cada fio com o terminal adequado no dispositivo receptor. Em geral, ndo importa que
tipo de dispositivo receptor vocé esteja usando, a tira do terminal € marcada, indicando a
localizagdo adequada de cada fungéao/fio. Essas marcagdes podem ser nimeros (como nas
ilustracdes na pagina 7) ou roétulos de textos identificando fungdes. Se forem numeros, o
manual do dispositivo de recebimento deve definir que fungao corresponde a cada numero.

Como dispositivos receptores sio feitos por varios fabricantes, os rétulos de textos nao
sdo todos iguais. Ha varias formas de identificar cada fungao. Abaixo ha alguns exemplos:

Alimentacao = Fonte de Energia VCC + = +12VCC Comum = Fonte de
Energia VCC - = COMM
A=Entrada A=A+=Term A

A = A- = A Barrado

Z = C = Index = Marker

O dispositivo de recebimento tera um de dois tipos de métodos de conexao:

O 1 Cada fio € inserido na abertura apropriada.

O 2 Os parafusos correspondentes (localizados
na lateral do bloco de terminais) s&o entéo

O 3 girados para apertar as travas e prender os
fios.
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Os parafusos sao afrouxados e cada fio é

enrolado em torno do parafuso adequado.
222z

16 17 18 19 sdo ento girados para prender os fios.




DIRETRIZES ELETRICAS

Os encoders fornecem medi¢cdes de qualidade e tém vida longa quando bom senso,
cuidado e alinhamentos precisos estao presentes na instalagdo. As seguintes diretrizes
gerais ajudarao a assegurar um instalagao livre de problemas.

Montando o Encoder
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Nao submeta o encoder a estresses de eixo radial
ou axial.
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Nao use um acoplamento rigido.

Nao impacte o encoder.

N&o usine com ferramentas o encoder ou Nao use técnicas improvisadas para montar o
seu eixo. encoder.

A Fiacao do Encoder

* Nunca conecte ou desconecte o conector do encoder ou a fiagdo enquanto ele esta
LIGADO. Fazer isso pode danificar o encoder.

* A alimentacédo deve sempre ser conectada ao lado + da alimentagcéao
VCC.

* O comum deve sempre ser conectado ao lado - da alimentagao de VCC.

* Nunca conecte A, B ou Z ao lado + ou - da alimentacao de VCC.



